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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji tecngj (OST) § wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robét zwzanych z wykonywaniem nawierzchni gruntowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogoélna specyfikacja techniczna (OST) stanowi olpwica podstaw opracowania
szczegobtowe] specyfikacji technicznej (SST) stosmyajako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na gach krajowych i wojewddzkich.

Zaleca s} wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogadatjskich i gminnych.

1.3. Zakres rob6t oblych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t zwmanych z
wykonywaniem nawierzchni gruntowych i obejrguj

— D-05.01.01 Nawierzchnia gruntowa naturalna

— D-05.01.02 Nawierzchnia gruntowa ulepszona.

Nawierzchnie gruntowe madoy¢ wykonywane w przypadkach, gdy konieczne jestqx#nie
komunikacyjne, a wzgtly ekonomiczne lub inne (np. ochrofi@dowiska) nie pozwalajna
budowe drogi o nawierzchni twardej.

Nawierzchnie gruntowe magoy¢ traktowane jako pierwszy etap budowy drogi, ktbedzie
ulepszana w miarpotrzeb i maliwosci finansowych.

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia gruntowa naturalna - @&leeie w rozumieniu niniejszej OST jest
réownoznaczne z pegiem ,nawierzchnia gruntowa profilowana” wedtugejipodanej definiciji:
Nawierzchnia gruntowa profilowana - wydzielony pasenu, przeznaczony do ruchu lub postoju
pojazdéw oraz ruchu pieszych, w ktorym wepstiacy grunt poditéa jest wyréwnany i
odpowiednio uksztattowany w profilu podiuym i przekroju poprzecznym oraz zagczony.



1.4.2. Nawierzchnia gruntowa ulepszona - wydzielpag terenu, przeznaczony do ruchu lub
postoju pojazdow oraz ruchu pieszych, w ktorym wysjcy grunt podiga jest ulepszony
mechanicznie lub chemicznie, wyréwnany i odpowiedmksztattowany w profilu podiamym i
przekroju poprzecznym oraz z@gczony.

1.4.3. Pozostate olksienia podstawowe aszgodne z obowizujacymi polskimi normami i
definiciami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganiaogélne” pkt 1.4.
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1.5. Ogolne wymagania dotygze robot
Ogo6lne wymagania dotyaee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdjwkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotygz materiatdw

Ogb6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Grunt

Grunt jest podstawowym materiatem do budowy nawtanzgruntowych.

Grunty naley klasyfikowa zgodnie z normp PN-B-02480 [1].

Przy budowie nawierzchni gruntowej naje kierowa sig¢ zasad wykorzystania w
maksymalnym stopniu gruntu zalegiz@go w podtau.

Rozpoznanie gruntu nate przeprowadz na podstawie badamakroskopowych ok&onych w
normie PN-B-04452 [2]; badania uziarnienia wedtognmy PN-B-04481 [3] lub PN-B-06714-15
[5].

Podziat gruntéw pod wzgtlem wysadzinow&ei podaje tablica 1.
Tablica 1. Podziat gruntow pod wzdem wysadzinowiei

Wymagania
Lp. Wiasciwosci Grunty Grunty Grunty
niewysadzinowe| watpliwe | wysadzinowe
1 W;k@n!k W >10 Wnoéod 5 W <5
nosnosci  wedtug nos do 10 nos
BN-70/8931-05
[17], %, (W)
2 | Wskanik WP od 25
> <
piaskowy  (WP) WP >35 do 35 WP <25
wedtug BN-

64/8931-01 [13]

3 | Zawarté¢ czastek Lo .
ponizej 0,063 mm ponizej 20 odB%O do| powyzej 30

wedtug PN-B-
06714-15 [5], %

4 | Zawartdé czastek

ponizej 3 od 3do powsej 10




ponzej 0,02 mm 10
wedtug PN-B-
04481 [3], %

5 | Kapilarnd¢ bierna
wedtug PN-B-
04493 [4], m

Hkb od

H,,<1.0
1,0do 1,3

H,>1.3

Badaniami powinny by objete probki gruntéw pobrane co najmniej nagbgtkas¢ strefy
przemarzania (od 0,8 do 1,4 m od poziomu terenu).

3. SPRET

Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” gkt
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Do wykonania nawierzchni gruntowych najestosowa sprzt okrelony w OST D-05.01.01
.Nawierzchnia gruntowa naturalna” lub OST D-05.@L.8lawierzchnia gruntowa ulepszona”.
4. TRANSPORT

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt
4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M@0® ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podia

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowaniaawierzchni powinny b§ wczeniej
przygotowane.
Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w rzdach rownolegtych do osi drogi.
Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno utiei ¢ naciagniecie sznurkéw lub linek
do wytyczenia robét w odgtach nie wikszych ni co 10 metrow.
Przed wykonaniem nawierzchni najeoczycic i przygotowa podiaze.

5.3. Wykonanie nawierzchni

Wymagania dotycxce wykonania nawierzchni gruntowej i jej mighacji podano w OST D-
05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naturalna” lub OB5705.01.02 ,Nawierzchnia gruntowa
ulepszona”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6,
a pozostate zasady w OST D-05.01.01 dla nawierzghumtowej naturalnej pkt 6 i OST D-
05.01.02 dla nawierzchni gruntowej ulepszonej pkt 6

6.2. Wymagania dotyaze cech geometrycznych nawierzchni



6.2.1. Réwné&¢ nawierzchni

Nierownaci podiwzne nawierzchni naky mierzy¢ 4-metrow taty, zgodnie z norm BN-
68/8931-04 [16].
Nierownaci nawierzchni gruntowej nie powinny przekracd® mm.

6.2.2. Spadki poprzeczne nawierzchni
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Spadki poprzeczne nawierzchni rniglenierzy¢ przy wyciu 4-metrowej taty i poziomicy.
Odchylenia spadkoéw poprzecznych nawierzchni natychs tukach nie powinny hywieksze
niz £ 0,5 % od spadkow projektowanych.

6.2.3. Rzdne wysokéciowe

Odchylenie rzdnych wysokéciowych nawierzchni od ezinych projektowanych nie powinno
by¢ wicksze nz + 1 cmi-3 cm.

6.2.4. Uksztaltowanie osi nawierzchni
O$ nawierzchni w planie nie me by przesungta w stosunku do osi projektowanej cgeej niz
+5cm.

6.2.5. Szerok& nawierzchni

Szerokd¢ nawierzchni nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm i -5
cm.

6.3. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw wykonanej nawierzchni gruntowej podantablicy
2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej nawierzchni gruntowe;j

Lp. Wyszczpegrgligir%c\ile badd Mmgggg‘?;f;?g:gmosc

1 | Réwnd¢ podiwzna co 20 m fatna kadym pasie

ruchu

2 | Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

3 | Spadki poprzeczn% 10 razy na 1 km

4 | Rzdne wysokéciowe co 100 m

S | Uksztattowanie osi w plani*é co 100 m

6 | Szeroké& nawierzchni 10 razy na 1 km
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@ania osi W
planie naley wykona w punktach gtoéwnych tukéw poziomych.




7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogllne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@Q,Wymagania ogolne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

2
Jednostk obmiarows jest m (metr kwadratowy) nawierzchni gruntowe;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie badania i pomiary z zachowaniem toleji wedtug pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNGCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyge podstawy ptatrici

Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynn€ri objetych cen jednostkow podano w OST:
D-05.01.01 dla nawierzchni gruntowej naturalneg, @ik
D-05.01.02 dla nawierzchni gruntowej ulepszonef,yk

10. PRZEPISY ZWAZANE

10.1. Normy

1. PN-B- Grunty budowlane. Oké&enia, symbole, podziat i
02480 opis gruntéw

2. PN-B- Grunty budowlane. Badania polowe
04452

3. PN-B- Grunty budowlane. Badania probek gruntu
04481

4. PN-B- Grunty budowlane. Oznaczenie kapilatidiernej
04493

5. PN-B- Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skiadu
06714-15  ziarnowego

6. PN-B- Kruszywa mineralne. Badania. @ Oznaczanie
06714-28 zawartdci siarki metod bromows

7. PN-B- Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo
06731 budowlane i drogowe. Badania techniczne

8. PN-B- Cement powszechnegaytku. Skiad, wymagania i
19701 ocena zgodriei

9. PN-B- Wapno
30020



10.

11.

12.
13.

14.

PN-B- Materiaty budowlane. Woda do betondw i zapraw

32250

PN-S-96011 Drogi samochodowe. Podbudowa 2z gruntu
ulepszonego wapnem

PN-S-96035 Drogi samochodowe. Popioty lotne

BN- Drogi samochodowe. Oznaczanie wahkifia
64/8931-01 piaskowego
BN- Drogi samochodowe. Oznaczanie = modutu

64/8931-02 odksztalcenia

10 Nawierzchnie gruntowe D-05.01.00
nawierzchni podatnych i podta przez obazenie ptyt

15.

16.

17.

18.

19.

10.2. Inne materiaty

BN- Pobieranie prébek gruntow do celéw drogowych i
75/8931-03 lotniskowych

BN- Drogi samochodowe. Pomiar rowded nawierzchni
68/8931-04 planografem i tat

BN- Drogi samochodowe. Oznaczanie wak&a
70/8931-05 naénosci gruntu jako podiga nawierzchni podatnych
BN- Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu
77/8931-12

BN- Drogi samochodowe. Podbudowa 2z gruntow

71/8933-10 stabilizowanych aktywnymi popiotami lotnymi

20.J. Jaworski. Drogi gruntowe. &2 |. Projektowanie. Studia i materialy. Zeszyt niBDIM,

Warszawa, 1977.

21.J. Jaworski. Drogi gruntowe. &2 Il. Budowa nawierzchni, drdg i placow. Studia itevéaty.
Zeszyt nr 10, IBDIM, Warszawa 1978.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji teckngj (OST) § wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robét zwzanych z wykonywaniem nawierzchni gruntowej nanggl

1.2. Zakres stosowania OST

Ogoélna specyfikacja techniczna (OST) stanowi olpwica podstaw opracowania
szczegobtowe] specyfikacji technicznej (SST) stosmyajako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na gach krajowych i wojewddzkich.

Zaleca s} wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogadatjskich i gminnych.

1.3. Zakres robot oblych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t zwanych z
wykonywaniem nawierzchni gruntowej naturalne;.

1.4. Okrglenia podstawowe

Podstawowe ok#tenia zostaly podane w p. 1.4. OST D-05.01.00 ,Namghnie gruntowe.
Wymagania ogolne”.

1.5. Og6Ine wymagania dotygz robot
Ogb6lne wymagania dotygeze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdfrkt 1.5.



2. MATERIALY

Nawierzchnie gruntowe naturalne nadmy¢ wykonywane z gruntéw zalegaych w podtau.
Rozpoznanie i klasyfikagjgruntu naley przeprowadza wedtug zasad podanych w OST D-
05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe. Wymagania ogoiplet’2.

3. SPRET

3.1. Ogdélne wymagania dotygz sprztu

Ogo6lne wymagania dotygeze sprztu podano w OST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe.

Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni gruntowej

Wykonawca przyspujacy do wykonania nawierzchni gruntowej profilowanppwinien

wykaza Sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
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- zrywarek lub ptugéw, kultywatorow do ewentualnespailchnienia gruntow,

- zgarniarek lub spycharekiewymagane jest wgpne wyréwnanie profilu podinego,

— roéwniarek lub koparek wypoganych w hgki o profilu trapezowym do wykonania rowéw
odwadniagcych,

- réwniarek lub szablonéw do wyprofilowania przgkrpoprzecznego korony drogi,

- walcéw statycznych, gtadkich lub ogumionych, etmainie walcéw wibracyjnych lub
ptytowych zagszczarek wibracyjnych,

— przewanych zbiornikéw na waog (drogowe, rolnicze itp.) wypoganych w uradzenia do
réownomiernego i kontrolowanego rozpryskiwania wody.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotygz transportu

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-05.01.00 ,Nawierzclgrientowe.
Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport gruntu

Grunt mana przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogollne zasady wykonania robét podano w OST D-0801,Nawierzchnie gruntowe.
Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podia

Wymagania dotycge przygotowania podkla podano w OST D-05.01.00 ,Nawierzchnie
gruntowe. Wymagania ogélne” pkt 5.

5.3. Profilowanie i zagszczenie nawierzchni gruntowej



W przypadku, gdy w podim drogi zalegaj spoiste grunty, natg je spulchnt i rozdrobné przy
uzyciu zrywarki lub sprztu rolniczego (ptuga lub kultywatora).

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST nie przewddimaczej, czynngci profilowania mog
by¢ wykonywane 4cznie z robotami ziemnymi.

Profilowanie nawierzchni gruntowej nale rozpoca¢ od wykopania rowéw (o przekroju
tréjkatnym przy uyciu rowniarki lub trapezowym przy zyciu koparki z odpowiednim
osprztem) z jednoczesnym przesegiem gruntu uzyskanego z wgcia rowdw, na korog
drogi.

Przesunity urobek rozciela s¢ i wstgpnie wyrownuje w profilu podinym i przekroju
poprzecznym przyayciu rowniarki.

Ostateczne wyrownanie korony drogi z nadaniem wwynggh spadkow podinych i
poprzecznych naky wykona& kolejnym przejciem rowniarki lub przy #yciu szablonu.
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Zaleca st wykonywanie profilowania nawierzchni gruntowej yprazyciu dwoch réwniarek, z
ktorych:

— jedna wykonuje rowy i przesuwa grunt,

- druga rogciela i wyréwnuje przesugty grunt.

Przy profilowaniu nawierzchni gruntowej rowniarkamaleca si, aby diugeéc¢ jednorazowo
profilowanego odcinka wynosita co najmniej 250 hyia tak dobrana, aby:

— profilowanie zostato zakmzone w cigu jednego dnia roboczego,

— na kacach odcinka byta miwo$¢ zawracania maszyn (np. zjazdy na drogi boczne).

Po wyrownaniu i sprofilowaniu dreggruntowa nalezry zagsci¢. Liczbe przefé sprztu
zag:szczajcego potrzebn do wymaganego zagzczenia gruntu natg ustalt doswiadczalnie,
np. na odcinku prébnym.

Wyroéwnary i wyprofilowars nawierzchng gruntows zag:szcza si przy wilgotngci optymalne;.
Jezeli wilgotnaé¢ gruntu jest nisza od wilgotnéci optymalnej o wicej niz 20 % jej wartéci, to
wilgotnas¢ gruntu naley zwiekszy¢ przez dodanie wody. 2eli wilgotnas¢ gruntu jest wysza od
wilgotnaosci optymalnej o 10% jej warfai, grunt naley osuszy. Sposdb osuszenia powinien
by¢ zaakceptowany przezayniera.

Zagszczenie  wyprofilowanej nawierzchni  gruntowej o gkmoju  daszkowym naby
rozpoczyna od krawedzi drogi i stopniowo przesuwapasami podinymi czsciowo
naktadagcymi sk w kierunku jej osi. Zagszczenie drogi gruntowej o jednostronnym spadku,
nalezy rozpoczynd od dolnej krawdzi i przesuw& pasami podinymi, czs$ciowo
naktadagcymi sk, w kierunku gérnej kraedzi.

Zageszczenie nalgy uzna& za dostateczne, gdy nie wystija slady po przejedzie sprztu
Zag:szczajcego.

5.4. Utrzymanie nawierzchni gruntowej

Nawierzchnia gruntowa po oddaniu do eksploatacjimaga systematycznych zabiegéw
pielegnacyjnych.

Powstajce koleiny, zagiienia i wyboje usuwa sinajlepiej przy ayciu wioka, szablonu lub
rowniarki. Wiokuje s¢ nawierzchni po deszczu, gdy grunt jest wilgotny i wiok tatwana
wybrzuszenia i wyréwnuje wepienia.
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Jezeli powstate uszkodzenia gnaczne, nalgy usuraé je przez wykonanie remontu nawierzchni.
Remont polega na wypetnieniu wybojow lub koleiwiezym gruntem o wigciwosciach
zblizonych do gruntu w nawierzchni, wyprofilowaniu zawpmzs rowniarek i zagszczeniu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogllne zasady kontroli jakoi robot podano w OST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gowe.
Wymagania ogolne” pkt 6.
16 Nawierzchnie gruntowe D-05.01.00

6.2. Badania i pomiary

Wykonawca powinien sprawdzavszystkie cechy geometryczne wymienione w pkt@3I D-
05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe. Wymagania ogolzedzstotliwoscia podan w tablicy 2.
Zagzszczenie profilowanej drogi gruntowej najesprawdza wykonugc oznaczenie wskaika
zag:szczenia gruntu zgodnie z BN-77/8931-12 [18].

Sprawdzenie odwodnienia najeprzeprowadzi na podstawie oceny wizualnej oraz pomiarow
wykonanych co najmniej w 10 punktach na 1 km i peoréniu zgodnéci wykonanych
elementéw odwodnienia z dokumentggpjojektow.

Odchylenia od dokumentacji projektowe] nie powinpszekraczé nizej podanych warkei
dopuszczalnych:

- gigbokas¢ rowdw = 5 cm,

— szeroké¢ dna rowow trapezowych £ 5 cm,

— pochylenie skarp + 10 % waftm pochylenia wyraonego

tangensemdta.

Pochylenie niwelety dna rowow nalesprawdzéa co 100 m. Odchylenie spadkdéw od spadkéw
projektowanych nie powinno byvieksze nk + 0,1 %.

Szczegdbla uwag; nalery zwrdcié na wiaciwe spadki dna rowéw, ktére powinnydygodne z
projektowanymi kierunkami odprowadzenia wad.

6.3. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzcgnintowej

Wszystkie powierzchnie nawierzchni gruntowe] paiihne] wykazujce wiksze odchylenia
cech geometrycznych od oklenych w pkt 6.2 powinny ki poprawione przez spulchnienie,
wyréwnanie i powtdrne zagzczenie, w terminie uzgodnionym zynierem.

Wszystkie elementy odwodnienia wykaaztg wkksze odchylenia od okilenych w pkt 6.2
powinny by poprawione do wymaganych wymiarow i pochiyle

Roboty te Wykonawca wykona na witasny koszt. Powgfonaniu nasipi ponowny pomiar i
ocena na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

Ogoblne zasady obmiaru robo6t podano w OST D-05.01N@wierzchnie gruntowe.
Wymagania ogolne” pkt 7.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-05.0IN@vierzchnie gruntowe. Wymagania
ogolne” pkt 8.
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D-05.01.00 Nawierzchnie gruntowe 17

9. PODSTAWA PLATNGCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotyg® podstawy ptatrici

Ogllne ustalenia dotygze podstawy ptatrsci podano w OST D-05.01.00 ,Nawierzchnie
gruntowe. Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 ?rmawierzchni gruntowej obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

- spulchnienie, wyprofilowanie i zagzczenie,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieiz

10. PRZEPISY ZWAZANE

Przepisy zwizane podano w OST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntd¥gmagania ogolne” pkt
10.
18 Nawierzchnie gruntowe D-05.01.00 D-05.01.00 Ngwghnie gruntowe 19
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji tecangj (OST) § wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robét zwzanych z wykonywaniem nawierzchni gruntowej ulepsgo

1.2. Zakres stosowania OST

Ogoélna specyfikacja techniczna (OST) stanowi olpwica podstaw opracowania
szczegobtowe] specyfikacji technicznej (SST) stosmyajako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na gagch krajowych i wojewdodzkich.

Zaleca s} wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogadatjskich i gminnych.

1.3. Zakres robot oblych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t zwanych z
wykonywaniem nawierzchni gruntowej ulepszonej medatmie lub chemicznie.

1.4. Okrglenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka optymalna - mieszanka gruntu megbp z innym gruntem poprawdaaym
sktad granulometryczny i wdaiwosci gruntu rodzimego.

1.4.2. Mieszanka popiotowo-gruntowa - mieszankantru popiotu i wody, dobranych w
odpowiednich proporcjach.

1.4.3. Grunt stabilizowany aktywnymi popiotami lgtni - mieszanka popiotowo-gruntowa
zag:szczona i stwardniata w wyniku uktzenia procesu wzania popiotu.
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1.4.4. Stabilizacja gruntu aktywnymi popiotami Iptm - proces technologiczny polegey na
spulchnieniu i rozdrobnieniu gruntu i zmieszaniuzgmopiotem lotnym i wogloraz zagszczeniu
przy wilgotngci optymalne;.

1.4.5. Wskanik réznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntow
niespoistych, okrdona wedtug wzoru:

gdzie:
d60- srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgr(mm),
d - drednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% tgrun(mm).

10
D-05.01.00 Nawierzchnie gruntowe 23

1.4.6. Pozostate oldlenia podstawoweaszgodne z obowvgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00/ymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotygze robot

Ogoblne wymagania dotygze robo6t podano w OST D-05.01.00 ,Nawierzchnie tywe.
Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Materiaty do nawierzchni gruntowej ulepszamegchanicznie

2.1.1. Mieszanka gliniasto-piaskowa

Optymalna mieszanka gliniasto-piaskowa powinnacénmamowy skifad uziarnienia weditug
tablicy 3. Krzywa uziarnienia mieszanki powinna ipdst uziarnienie cigte i leze¢ w obszarze
okreslonym na rysunku 1.

2.1.2. Mieszanka gliniastawirowa

Optymalna mieszanka gliniastovirowa powinna mié ramowy skiad uziarnienia wedtug tablicy
4. Krzywa uziarnienia mieszanki powinna posiad&iarnienie cigte i leze¢ w obszarach
okreslonych na rysunku 2.

2.1.3. Mieszanki gruntow z kruszywami odpadowymi

Do mechanicznego ulepszania nawierzchni gruntovegbdca si stosowa:

— odpady kruszywa tamanego (frakcje od 0 do 4 moh) do 8 mm, od 0 do 12 mm, od O do 16
mm),

— zuzle paleniskowe i hutnicze po zalazeniu procesu ich rozpadu (frakcje od 2 do 31,5 mm
wg PN-B-06731 [7].

Materiaty te powinny mi& odpowiednio zrénicowane frakcje, a ich wskaik réznoziarnistdci
powinien spetni@warunek wyraony wzorem:

>5
24 Nawierzchnie gruntowe D-05.01.00
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Tablica 3. Ramowy skiad uziarnienia optymalnej méeski gliniasto-piaskowej

Lp. Wiasciwosé Wymagania

Zawartdc frakcji zwirowej (powyzej # 2 mm), % od 0 do 10

2 | Zawarté¢ frakcji piaskowej (od 0,05 do 2,00 mnp)od 70 do 85
%

Zawartdc frakcji pytowej (od 0,002 do 0,05 mm), %ood 12 do 23
Zawartd¢ frakcji itowej (ponizej 0,002 mm), % od 3do 7

Rysunek 1. Obszar uziarnienia optymalnej mieszglkiasto-piaskowej

Srednice zagpcze "d” mm
D-05.01.00 Nawierzchnie gruntowe 25

Tablica 4. Ramowy skiad uziarnienia optymalnychsa@nek gliniastawirowych

Wymiary oczek Przechodzi przez sito, %
kwadratowych sit (mm) na warstwdolmn na warstw gorm
40 - 100 - -
20 100 70 - 100
2 90 30 90 40
0,05 25 10 25 10
0,002 7 4 7 4

Rysunek 2. Obszar uziarnienia optymalnych mieszagtelastozwirowych
2.2. Materiaty do nawierzchni gruntowej ulepszartemicznie
2.2.1. Grunty do stabilizacji aktywnymi popiotarotrhymi

Srednice zagpcze "d” mm
26 Nawierzchnie gruntowe D-05.01.00

Przydatné¢ gruntdw przeznaczonych do stabilizacji aktywnynopjptami lotnymi naley
oceni& na podstawie wynikow baddaboratoryjnych wykonanych wedtug normy BN-71/8933
10 [19].

Do ulepszania nawierzchni gruntowych aktywnymi pégoini lotnymi nadaj sie grunty mato i
srednio spoiste o wskaiku plastycznéci wynoszcym od 3 do 20. Grunty te powinny spethia
wymagania podane w tablicy 5.
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Tablica 5. Wymagania dla gruntéw przeznaczonychldpszania dr6g gruntowych
aktywnymi popiotami lotnymi (wg BN-71/8933-10 [19])

Lp. Wiasciwosci Wymagania
1 | Uziarnienie wg PN-B-04481 [3] 100
— ziarn przechodgych przez sito # 40 mm, % 85
— ziarn przechodgych przez sito # 20 mm, %, nie 50
mniej niz 20
— ziarn przechodgych przez sito # 4 mm, %, nie
mniej niz

— castek mniejszych od 0,002 mm, %, nieceej niz

Granica ptynnéci wg PN-B-04481 [3], %, ponej 40
3 | Zawartd¢ czsci organicznych wg PN-B-04481 [3], 5
%, ponkej

4 | Zawarta¢ siarczandéw w przeliczeniu na §®g PN-
B-06714-28 [6], %, poukj

Grunty o wskaniku plastycznéci mniejszym od 3 naky doziarné gruntem spoistym lub
stosowé szczegoblnie w przypadku piaskow rownoziarnistycldatki ulepszace wedtug pkt
2.2.4.

2.2.2. Aktywne popioty lotne

Nalezy stosowa aktywne popioty lothe z ggla brunatnego rodzaju WB, odmiany c,
odpowiadajce wymaganiom normy PN-S-96035 [12].

Popioty lotne o zawartei wolnego tlenku wapniowego (CaO) ¢kszej ni 7%, przydatnes
jako samodzielny materiat wiacy. Popioty lothe o zawarfoi wolnego tlenku wapniowego od
3,5% do 7% naley wzbogaat dodatkami ulepszagymi wg pkt 2.2.4.

2.2.3. Woda
Nalezy stosowé wodg odpowiadajca wymaganiom normy PN-B-32250 [10]. Bez bada
laboratoryjnych mgna stosowa pitna wode wodochgows.

D-05.01.00 Nawierzchnie gruntowe 27
2.2.4. Dodatki ulepszage

W uzasadnionych przypadkach przy ulepszaniu naeheizgruntowych aktywnymi popiotami
lotnymi stosuje si cement klasy 32,5 odpowiadaey wymaganiom PN-B-19701 [10] lub wapno
odpowiadajce wymaganiom PN-B-30020 [9].

3. SPRET

3.1. Ogdlne wymagania dotygz sprztu

Ogo6lne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe.
Wymagania ogolne” pkt 3.
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3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni

W zaleznosci od okrdlonego w dokumentacji projektowej lub SST sposodapszania

nawierzchni gruntowej, Wykonawca przystijacy do wykonania rob6t powinien wykazaig

maozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

- spycharek, rowniarek lub spta rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do spufgania i
profilowania,

— zgarniarek, spycharek lub réwniarek do rozktadanateriatbw do mechanicznego ulepszania
nawierzchni,

— rozsypywarek rolniczych wyposanych w ostony przeciwpylne i szczeliny o reguloejan
szerokdci do rozsypywania spoiwsrodkéw chemicznych,

— sprztu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, brotaterzowe, kultywatory) lub ruchome
mieszarki do wymieszania gruntu z materiatami wapsymi,

— przewanych zbiornikéw na wag (drogowe, rolnicze itp.) wyposanych w uradzenia do
réwnomiernego i kontrolowanego dozowania wody,

- walcéw ogumionych i gtadkich, lekkichsrednich, samojezdnych lub doczepianych, walcéw
wibracyjnych jedno i dwuwatowych, wibracyjnych i bvouderzeniowych zagzczarek do
zag:szczania wyprofilowanej warstwy gruntu wymieszanegimdatkami ulepszgjymi.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotygz transportu

Ogl6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-05.01.00 ,Nawierzclgrientowe.
Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport

Grunty i materialty do mechanicznego ulepszania eaehni gruntowej mma przewoz
dowolnymisrodkami transportu.

Materiaty do chemicznego ulepszania nawierzchnintgwej naleéy przewozt zgodnie z
wymaganiami norm przedmiotowych.
28 Nawierzchnie gruntowe D-05.01.00

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogollne zasady wykonania robét podano w OST D-0801,Nawierzchnie gruntowe.
Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podia

Wymagania dotycge przygotowania podkla podano w OST D-05.01.00 ,Nawierzchnie
gruntowe. Wymagania ogélne” pkt 5.

5.3. Wykonanie nawierzchni gruntowej ulepszonej ma@ecznie
5.3.1. Projektowanie sktadu mieszanki optymalneptpwe]

Przed rozpoczxiem robdt Wykonawca powinien dostarézyzynierowi do akceptacji projekt
sktadu mieszanki optymalnej oraz prébki gruntéwegrmczonych na mieszankpobrane w
obecndci Inzyniera.
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Zaprojektowany sktad mieszanki powinien odpowiadgmaganiom podanym w tablicy 3 i na

rysunku 1 lub w tablicy 4 i na rysunku 2 i zawiera

— opis i wyniki bada gruntéw,

— okre&lenie wilgotndci optymalnej mieszanki wg metody Proctora podamajormie PN-B-
04481 [3].

5.3.2. Wbudowanie i zagzczenie mieszanki optymalnej gruntowej

W gruntach piaszczystych mieszankoptymala zaleca s wbudowyw@& sposobem
powierzchniowym. Na wyprofilowanym podio w kierunku podhanym i uformowanym
poprzecznie ze spadkiem okoto 4%, ngl@a catej powierzchni rozkg¢ rownomiernie grunt
doziarniajcy (spoisty). Grunt doziarnigy maze by rozktadany bezpmednio po przywiezieniu
lub gromadzony w pryzmach i rozktadany przed miesza.

Przed rozpocxiem mieszania natg sprawdzé wilgotnos¢ gruntdw. W przypadku gdy jest ona
nizsza od wilgotnéci optymalnej o wicej nz 20 % jej wartéci, naleey doda wody do
uzyskania wilgotnéci optymalnej, a w przypadku gdy jestisyga o wgcej niz 10% jej wartdci,
grunt naley przesuszg.

Mieszanie gruntéw naky wykonywa& do czasu uzyskania jednolitej barwy i struktury
mieszanki. Nalgy zwrac& uwag;, aby wymieszana byta cata zaprojektowana gitilmarstwy
gruntu podtaa.

Sprzt mieszajcy powinien posuw@sie wzdiuz drogi réwnolegtymi pasamiSlady kolejnych
przejazdow powinny naktadaie na szerokéci od 10 do 15 cm.

Po zakdéczeniu mieszania nie powinnodw mieszance grudek gruntugkszych od 0,5 cm.
Wymieszany grunt nakly wyrowna i wyprofilowat, a nasipnie zagsci¢ walcem ogumionym,
wielokotowym lub gtadkim o masie od 1,5 do 5,0 Mg.

Zageszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym hatezpoczyna od kravwedzi i stopniowo
przesuwa pasami podiznymi czs$ciowo naktadajcymi sk w kierunku jej osi. Zagszczenie
nawierzchni o] jednostronnym spadku ngle rozpoczyna
D-05.01.00 Nawierzchnie gruntowe 29

od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podiznymi, czsciowo naktadacymi sk, w kierunku jej
gornej kravedzi.

Zageszczenie naley kontynuow@& do osagnigcia wskanika zagszczenia wymaganego w
dokumentacji projektowej i SST.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wydiaie nawierzchni o grubo powyzej
15 cm, to wbudowanie mieszanki najfewykona dwuwarstwowo. Wszystkie wymienione
wyzej czynndci nalezry wykona& oddzielnie dla kadej warstwy.

W gruntach gliniastych mieszanloptymalm, zaleca si wbudowywd& sposobem korytowym.
Mieszank wykonuje s¢ w przygotowanym korycie o gbokasci od 30 do 35 cm i spadku
poprzecznym co najmniej 4%.

Grunty przeznaczone do mieszanki powinny hyktadane w pryzmach wzdtudrogi lub
bezpadrednio dowaone do koryta. Rozkladacsie tak, aby grub@ warstwy mieszanej nie
przekraczata 15 cm.

Uktadanie warstw gruntu gliniastego i gruntu piagatego naley wykonywa na przemian.
Grubai¢ warstw zaley od proporcji gruntdbw w mieszance optymalnej.

Dla ochrony pionowych kragdzi koryta przed uszkodzeniem oraz mieszanki przed
zanieczyszczeniem gruntem z poboczy, zalega ogtadanie krawdzi jedry lub dwoma
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warstwami darniny lub deskami ustawianygbem, ktore naley usuraé po przemieszaniu
gruntow.

W gruntach gliniastych dopuszcza ¢ sitakze wbudowywanie mieszanki sposobem
powierzchniowym (w przypadku, gdy w podtozalegaj lekkie gliny).

Zasady wykonywania rob6t sposobem powierzchniowymasalogiczne do podanych przy
wbudowywaniu mieszanki w gruntach piaszczystychadel poprzeczny podta powinien by
wigkszy od 2%.

5.3.3. Projektowanie sktadu mieszanki gruntu z xyusmi odpadowymi

Przy projektowaniu sktadu mieszanki gruntu z krugzyn odpadowym naky kierowa sig
zasadami podanymi dla uziarnienia mieszanek optyyohlwedtug niniejszej specyfikacji.

5.3.4. Wbudowanie i zagzczenie mieszanki gruntu z kruszywami odpadowymi

Do ulepszania nawierzchni gruntowej odpadami krasziamanego zalecagsstosowd sposéb
korytowy, a do ulepszaniaizlem paleniskowym lub hutniczym, spos6b powierzctuyio

Zasady wykonania nawierzchni powinny ¢cbygodne z podanymi w pkt 5.3.2 niniejszej
specyfikacji, odpowiednio dla kdego sposobu.

Nawierzchnia gruntowa ulepszona kruszywami odpadavpp oddaniu do eksploatacji powinna
by¢ pielegnowana. O ile SST nie przewiduje inaczej, w olaégm naley:

- wyréwnywa& powstate zagbienia i koleiny przy @yciu wioka, szablonu lub réwniarki,

- zag;szcz& wyrownary, nawierzchng.

Nawierzchnia gruntowa ulepszona kruszywem tamanymzuzlem, w okresie od 4 do 6 tygodni
po oddaniu jej do eksploatacji, powinna ¢bychroniona przez ograniczenie
30 Nawierzchnie gruntowe D-05.01.00

predkosci pojazdow do 30 km/h oraz réwnomiernie gexrzana przez ruch na calej szekoko
(przektadany na tine pasy przez odpowiednie ustawienie zastaw).

5.4. Wykonanie nawierzchni gruntowej ulepszonejaicznie
5.4.1. Projektowanie sktadu mieszanki gruntu sitatnanego aktywnymi popiotami lotnymi

Przed rozpoczxiem robot Wykonawca powinien dostarézyzynierowi do akceptacji projekt
sktadu mieszanki oraz prébki gruntu i aktywnych ipéwv lotnych oraz ewentualnych dodatkow
ulepszajcych, pobrane w obecga Inzyniera.

Projekt sktadu mieszanki stabilizowane] aktywnymopgmtami lotnymi powinien b
opracowany zgodnie z zaleceniami normy BN-71/893319].

Projekt sktadu mieszanki powinien zawiera

— wyniki bada gruntu przeznaczonego do stabilizacji,

— wyniki bada popiotéw lotnych,

— wyniki bad@& mieszanki gruntu stabilizowanego aktywnymi popiatéotnymi,

- w przypadkach atpliwych - wyniki badania jakei wody wedtug normy PN-B-32250 [10],

— wilgotnas¢ optymalra mieszanki gruntu z popiotami,

- wymagan ilos¢ popiotéw lotnych w mieszance i ewentualnych dodatkilepszajcych.

Zaprojektowany sklad mieszanki powinien zapeéwnotrzymanie wi&ciwosci gruntu
stabilizowanego aktywnymi popiotami lotnymi, zgo@hyz wymaganiami podanym w tablicy 6.
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Tablica 6. Wymagane wdeiwosci mieszanek gruntéw stabilizowanych aktywnymi jmdgomi

lotnymi
Wiasciwosci Wymaganie
Stabilizacja aktywnymi popiotami lotnymi ;g

Wytrzymatags¢ na sciskanie badana wg BN-71/8933-L0
[19], MPa, nie mniej ri
— po 14 dniach
— po 42 dniach

Wskaznik mrozoodporngci okreslony wg BN-71/8933-1(

[19], mniej niz 0.6

5.4.2. Wbudowanie i zagzczenie gruntu stabilizowanego aktywnymi popiotimymi

Stabilizacg gruntow aktywnymi popiotami lotnymi nalg wykonywa co najmniej dwa
miesice przed spodziewanym wypteniem ujemnych temperatur otoczenia.

Do stabilizacji gruntow spoiwami nmna stosowa ruchome mieszarki lub spitz rolniczy.
Maszyny te powinny zapewhivykonanie nawierzchni o wymaganej grétia wiasciwosciach
zgodnych z wymaganiami niniejszej specyfikaciji.
D-05.01.00 Nawierzchnie gruntowe 31

Przed roziaeniem popiotow lotnych, grunt powinien dgpulchniony i rozdrobniony tak, aby
przez sito # 4 mm przechodzito co najmniej 80% grun

Na tak przygotowanym gruncie naje rozsyp& rownomiernie popioty lotne, zgodnie z
zaprojektowan iloscia.

Po rozigeniu na gruncie przewidzianej $l@ spoiwa, grunt nale kilkakrotnie
wymiesza, bez dodania wodyzalo uzyskania jednolitej barwy mieszanki, bez smpgam na
calej grubdci warstwy stabilizowanej.

Po wymieszaniu gruntu ze spoiwem rglesprawdzé wilgotnos¢ mieszanki. Jeeli
wilgotnaos¢ jest mniejsza od optymalnej ogeej niz 20% jej wartéci nalezy doda& odpowiedni
iloé¢ wody. Po dolaniu wody natg rozsypa dodatki ulepszage, j&li przewidziane jest ich
stosowanie i ponownie wymieszawilzona mieszank do otrzymania jej jednolitej barwy. W
przypadku stosowania cementu jako dodatku ulepszgp przy stabilizacji gruntu aktywnymi
popiotami lotnymi, czas od momentu rozgémia cementu do momentu zakaenia mieszania nie
powinien by diuzszy od 2 godzin.

Po zakaczeniu mieszania nalg warstwe wyprofilowaé do wymaganych w
dokumentacji projektowej ezinych oraz spadkdw poprzecznych. Do tego celuzpaleyé
réwniarek i prowadnic podinych uktadanych kalorazowo na odcinku roboczym.

Po wyprofilowaniu mieszanki stabilizowanej aktywnyrpopiotami lotnymi naley

natychmiast rozpoaz zag;szczanie warstwy.
Zagzszczanie nawierzchni o przekroju daszkowym nalezpoca¢ od krawdzi i stopniowo
przesuwa pasami podinymi czsciowo naktadanymi w str@nosi nawierzchni. Zagzczanie
nawierzchni o jednostronnym spadku wuglerozpoca¢ od dolnej krawdzi nawierzchni i
przesuwad pasami podiznymi, czsciowo naktadanymi w strenej gornej krawdzi.
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Wskaznik zag:szczenia okrgony zgodnie z BN-77/8931-12 [18] powinien wynosio
najmniej 0,98 maksymalnego zsgczenia, wedtug normalnej préby Proctora zgodnierzm
PN-B-04481 [3]

Ruch pojazdéw po nawierzchni wykonanej z gruntubi@wanego aktywnymi
popiotami lotnymi mae by dopuszczony najwcgeiej po uptywie 14 dni od jej wykonania,
ruch konny po 20 dniach.

Nawierzchn¢ z gruntu stabilizowanego aktywnymi popiotami latmyw okresie 14 dni
od jej wykonania nalg/ pielkegnowa przez przykrycie piaskiem i utrzymywanie go w gan
wilgotnym w okresie wietrznej i suchej pogody.

6. KONTROLA JAKQSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robo6t

Ogllne zasady kontroli jakoi robot podano w OST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gowe.
Wymagania ogolne” pkt 6.
32 Nawierzchnie gruntowe D-05.01.00

6.2. Badania przed przygieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien przeprowéadizadania niezitine do
opracowania projektu sktadu mieszanki optymalnéj stabilizowanej spoiwami, w zakresie i
czasie okrdonym w niniejszej specyfikacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czstotliwos¢ | zakres badaprzy budowie nawierzchni gruntowej ulepszanej
mechanicznie

W czasie robo6t naky sprawdzi:

a) uziarnienie mieszanki optymalnej,

b) jednorodnét i giebokas¢ wymieszania,

C) zagszczenie warstwy,

d) wilgotnas¢ mieszanki optymalnej wg dowolnej metody, z tym zaleca si stosowanie
piknometru polowego lub powietrznego

Co najmniej 2 razy na dziennej dziatce roboczéynz ze maksymalna powierzchnia nawierzchni
2
przypadajca na jedno badanie powinna wyréds00 m.

6.3.2. Cestotliwos¢ | zakres badaprzy budowie nawierzchni gruntowej ulepszanej
chemicznie

W czasie robét naky sprawdzé:

a) uziarnienie gruntu,

b) jednorodnéc i gigbokas¢ wymieszania,

C) zagszczenie warstwy,

d) wilgotnas¢ mieszanki gruntu z popiotami lotnymi wg dowolnegtody, z tymze zaleca si
stosowanie piknometru polowego lub powietrznego

CO najmniej 2 razy na dziennej dziatce roboczéynz ze maksymalna powierzchnia nawierzchni
2
przypadajca na jedno badanie powinna wyrta800 m,
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e) wytrzymatdé 14 i 42-dniow mieszanki gruntu z popiotami lotnymi - co najmniejseria
walcow (6 sztz 8 cm) na dziennej dziatce roboczej z tyie, maksymalna powierzchnia
2

przypadajca na jedno badanie powinna wyrta800 m.

Badania aktywngci popiotéw lotnych naley wykonywa dla kadej dostawy wg BN-71/8933-
10 [19].
Badania wody i dodatkow ulepszeych naley wykona w przypadkach watpliwych.

6.3.3. Badania i pomiary cech geometrycznych

Grubd¢ nawierzchni Wykonawca powinien mietzgo jej zagszczeniu w 3 losowo wybranych
2

punktach na kalej dziennej dzialce roboczej i nie rzadziegp mv 1 punkcie na 400 m
powierzchni.

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grédianawierzchni nie powinny przekraczeb% i
+10%.

Pozostate cechy geometryczne nawierzchni powinny rbierzone i oceniane wedtug zasad
podanych w pkt 6.2 OST D-05.01.00 ,Nawierzchnie njowe. Wymagania ogoélne”.
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7. OBMIAR ROBOT

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-05.01N@wierzchnie gruntowe.
Wymagania ogolne” pkt 7.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-05.0Na@vierzchnie gruntowe. Wymagania
ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNGCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyge podstawy ptatrici

Ogllne ustalenia dotygze podstawy ptatrsci podano w OST D-05.01.00 ,Nawierzchnie
gruntowe. Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 %rmawierzchni gruntowej ulepszonej obejmuje:

a) dla nawierzchni ulepszonej mechanicznie

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— dostarczenie i rozi@nie materiatow warstwami na zaéma grubcé i szerokdc,

— wymieszanie materiatdw,

- wyrownanie do wymaganego profilu,

— skropienie wodl i zag:szczenie poszczegolnych warstw,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg

b) dla nawierzchni ulepszonej chemicznie

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
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- dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwieei€eleiskowa,

- dostarczenie do miejsca wbudowania i reefoesrodka chemicznego,

— wymieszanie w korycie z gruntem pozho

- wyréwnanie, wyprofilowanie i zagzczenie,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieiz

10. PRZEPISY ZWAZANE

Przepisy zwizane podano w pkt 10 OST D-05.01.00 ,Nawierzchmengwe. Wymagania
ogolne”.
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