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ST 3.2.1 PRZEBUDOWA INSTALACJlI ELEKTRYCZNYCH WEWN ETRZNYCH
1. DANE OGOLNE .

1.1. Przedmiot SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ .

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczr@f & wymagania dotyce wykonania i odbioru
robot zwhzanych z budow instalacji elektrycznej.

1.2. Zakres stosowania ST .

Specyfikacje techniczne (ST3 stosowane jako dokument przetargowy i kontraktpway zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie. 1.1.

1.3. Ogolny zakres rob6t ohjtych ST .

Ustalenia zawarte w niniejszej dokumentacji (sfikagji) dotycz wykonania i odbioru instalacji
elektrycznych

1.3.1. Zasilanie elektryczne podstawowe

Zasilanie elektryczne sieciowe z istaggo przydcza budynku UG.
1.3.2. Zasilanie elektryczne awaryjne

Nie dotyczy.
1.3.3. Tablice rozdzielcze

Zostan wykonane nagpujace nowe rozdzielnie:
- Rozdzielnia gtéwna dla nowo budowaneg¢d obiektu.

1.3.4. Wewnrtrzne linie zasilajace

Wykona wlz-ty pigciozytlowe, przewodami kabelkowymi uktadanymi s@anie podtynkowo,
1.3.5. Instalacja éwietleniowa

Przewidziano wypusty S$wietleniowe do éwietlenia ogdlnego wewittrznego, oprawami
swietldwkowymi. Na zewatrz oprawy zainstalowane n&ianach; Oprawy szczelne IP65. Zastosowano
przewody kabelkowe 3x1,5 i 4x1,5 Cu, prowadzondgoa pod tynkiem.

1.3.6. Instalacja gniazdek wtyczkowych

W budynku zainstalowagniazda wtyczkowe 230/400V, 230V. Zastosowano \pozly kabelkowe
5x2,5, 3x2,5 i 2x1,5Cu, prowadzone poziomo pod imk

1.3.7. Instalacja ogrzewania elektrycznego
nie dotyczy
1.3.8. Instalacja kompensacji mocy biernej

nie dotyczy
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1.3.9. Instalacja sterownicza
nie dotyczy
1.3.10. Instalacja ochrony od poraen elektrycznych

Ochrona od potan pradem elektrycznym realizowana jest przez zastosavani
- szybkiego samoczynnego wgkenia zasilania za pompbezpiecznikow, wylcznikdéw instalacyjnych i
wytacznikow ré&nicowoprdowych
- polaczer wyréwnawczych

1.3.11. Instalacja ochrony od przepi¢

Ochrona od przegt realizowana jest przez zastosowanie ogranicznikdoepe¢ pierwszego i
drugiego stopnia w rozdzielni RE, a trzeciego stapnrozdzielniach RT i ZH.

1.3.12. Instalacja odgromowa

Instalacja odgromowa budynku zostanie zrealizowamnzaz wykorzystanie metalowego dachu jako
zwdbd poziomy niski oraz projektowanych przewodéwprmivadzajcych z peta FeZnd8mm i uziemiagcych
z prta FeZn®10mm oraz uziomow szpilkowych. Rezystancja uziemi@Q.

1.4. Prace towarzysgce i roboty tymczasowe

Prace towarzysze :
- nadz6r inwestorski i autorski
- inwentaryzacja powykonawcza
- organizowanie i prowadzenie badaaterialéw i robot :
- badania i pomiary instalacji ochrony od pafa
- pomiary sprawdzage obwodow elektrycznych
- pozostate pomiary i préby dziatania
Roboty tymczasowe : zgodnie ze specyfigkagolm OST 0.0 ;

1.5. Informacje o terenie budowy —zgodnie ze specyfikacpgolra OST 0.0 .
1.6. Zakres rob6t wg ‘CPV’

gruparobét :  45300000-0 Roboty w zakresséalacji budowlanych
klasa robot :  45310000-3 Roboty w zale@sstalacji elektrycznych
kategorie robét : 45311000-0 Roboty w zakresmewoddw instalacji elektrycznych oraz opraw elgdny
45315000-8 Instaloveaeliektrycznych systeméw grzewczych i innego agprz
elektrycznego w budynkach
45316000-5 Instaloveasystemow gwietleniowych i sygnalizacyjnych
45317000-2 Inne instf elektryczne
45317100-3 Prace dntye wykonywania instalacji elektrycznej sghtz do

przepompowywania
1.7. Okreslenia podstawowe
Okredlenia zgodne z norrPN-IEC 60364 i PN-91/E-05003

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYROBOW BUDOWLANYCH
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2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatdw .

Stosowd mozna wyroby budowlane dla ktdrych wydano certyfikatznak bezpiecsstwa ,B” lub
wyroby budowlane dla ktérych dokonano oceny zgddnowydano certyfikat zgodrci lub deklaragj
zgodndci z Polslg Normy lub odpowiednj aprobat technicza.
llosci materiatdw ujto w ,Przedmiarze robot”.

2.2. Podstawowe materiaty

Urzadzeniami oraz materiatami stosowanymi przy wykonambob6t przy budowie instalacji

elektrycznych wg zasad niniejszej SiI:s

- przewody.: YAKY1x240, YAKYz05x120, YAKYz05x95, YDYz05x2,5 YDYz03x2,5, YDYz04x1,5,
YDY z03x1,5, YDY2x1,5, YSLY4x2,5, YSLY2x1,5, YSLY7x0,750PYz05x70, OWYz03x1,5,
LIYCY4x0,34

- instalacja wyréwnawcza i odgromowasrza stalowa ocynkowana FeZn 25x4mm, drut Fé&Bmm, drut
FeZn®10mm

- osprzt elektryczny

2.3. Sktadowanie materiatéw

Gospodark materiatami nakey prowadzé zgodnie z wytycznymi gospodarki materialowej dla
przedsgbiorstw budowlano - montawych i wytycznymi dla przedsbiorstw  wykonujcych elektryczne
roboty instalacyjno - montawe. Sposob sktadowania materiatdw elektrycznychmagazynie jak i
konserwacja tych materiatéw powinnydbydostosowane do rodzaju materiatéw. Materiaty mpy ochronne,
przewody, osprg; nalery przechowyw& w pomieszczeniach zamkhych, suchych, przewietrzanych i
oswietlonych.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu.

Sprzt powinien mié ustalone parametry techniczne i powinierd bgtosowany zgodnie z jego
przeznaczeniem i wymaganiami producenta. atizenia nalgy zabezpieczy przed maliwoscia
uruchomienia przez osoby niepowotane.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne.

Srodki i uradzenia transportowe powinny bgdpowiednio przystosowane do transportu materiatow
elementéw itp. niezfinych do wykonania danego rodzaju robot elektrychnyV czasie transportu naje
zabezpieczy przedmioty przed przemieszczaniem i ich uszkodzani Wykonawca ma obowdek
zorganizowania transportu z uwgdhieniem wymogow bezpiecastwa, zarowno w okbie pasa robdt
liniowych, jak i poza nim.

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIE ROBOT BUDOWLANYCH

5.1. Og6Ine warunki

Wykonawca przedstawi Kierownikowi Projektu harmorayg wykonywania robot elektrycznych,
ktére uwzgtdnia wszystkie warunki w jakich dmzie wykonywana budowa. Wykonawca robét jest
odpowiedzialny za jakdé ich wykonania oraz zgod&® z dokumenta@j projektows, ST i zaleceniami
nadzorugcego lrzyniera
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5.1. Roboty podstawowe

Nalezy przeprowad nastpujace roboty podstawowe:
- trasowanie
- monta konstrukcji wsporczych i uchwytow
- przegcia przezciany i stropy
- monta urzadzen, sprztu i osprztu
- laczenie przewoddéw
- podegcie do odbiornikow
- przykczenie odbiornikow
- ochrona przed pozaniem elektrycznym
- ochrona przeciwprzegiiowa
- ochrona antykorozyjna

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Po zakdczeniu robot naley wykona ogledziny instalacji elektrycznych i odgromowych oraz
wykong préby montaowe.

Zakres ogldzin obejmuje sprawdzenie prawidtosed

- ochrony przed poraniem padem elektrycznym

- ochrony przed parem i przed skutkami cieplnymi

- dobdr przewoddw do ohdalndéci pradowej i spadku napcia oraz doboru i nastawienia adzeh
zabezpieczagych i sygnalizacyjnych

- umieszczenia odpowiednich wdzea odlaczapcych i khczacych

- doboru urzdze i srodkéw ochrony w zalsosci od wptywdw zewntrznych

- oznaczenia przewoddéw neutralnych i ochronnych odonno-neutralnych

- umieszczenia schematow, tablic ostrzegawczych ommaczenia obwoddéw, zabezpiezéacznikow,
zaciskow itp.

- rozmieszczenie elementéw poten wyrOwnawczych, rodzaju i wymiarbwzytych materialdbw oraz
rodzajow i jakdci polaczen

Zakres prob montawych obejmuje:
- sprawdzenie agtosci przewoddw ochronnych i pgizer wyrdwnawczych
- pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznej
- pomiar rezystancji kabli zasitgych
- pomiar rezystancji uziemienia
- pomiar samoczynnego wgzenia zasilania
- przeprowadzenie préb dziatania awgznikow ré&nicowopgadowych
- przeprowadzenie prob dziatania aparatow elektryczny
- przeprowadzenie ochrony przed spadkiem lub zanikiaptcia

7. PRZEDMIAR | OBMIAR
Zgodnie ze specyfikagjogolm OST 0.0 .

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. OglIne zasady odbioru robot .

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapyojektovs, ST i wymaganiami Inspektora
( Inzyniera ) nadzoru, jeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toilejfi wg pkt 7 daly wyniki

pozytywne.
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8.2. Odbiér koacowy roboét .

W ramach odbioru kicowego nalgy:
- sprawdzenie kompletidoi i zgodndci z wymaganiami dostarczonej dokumentacji powykamze|
- sprawdzenie kompletdoi i zgodndci z wymaganiami prob montawych
- sprawdzenie Zaviadczeé o jakasci materiatéw (atesty, certyfikaty , aprobaty teickne)
- ustal warunki przekazania do eksploatacji isxalenia pod napcie,
- dokon& prébnego zakzenia pod napcie sieciowe
- dokon& prébnego zakzenia pod napcie awaryjne
- sporadzi¢ protokét odbioru robét przez wieiciela, z podaniem wnioskéw i ustale

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOW YCH | PRAC TOWARZYSZ ACYCH

Nadzor inwestorski i autorski oraz geodezyjna im&gyzacja powykonawczaa s rozliczane przez
Inwestora na podstawie osobnych umoéw z osobamterasowanymi . Pozostale prace towarzgezoraz
wszystkie roboty tymczasowe opisane w specyfikdcjazaptacone zostarw ramach ryczaltu za cate
zadanie ohjte Kontraktem .

Koszty pozostatych prac towarzysych oraz wszystkich robét tymczasowych Wykorevwaobowizany

jest uwzgtdnic w robotach podstawowych kosztorysu ofertowepartego o zatzony do dokumentaciji
projektowej ‘Przedmiar’ .

Koszty bada i pomiaréw powinny b§ zawarte w kosztach jednostkowych wykonania talasiji

elektrycznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1 PN-IEC 60364 JInstalacje elektryczne w obiektacidowlanych” — Zbiér norm
2 PN-EN 12464-1 Swiatto i cswietlenie. Gwietlenie miejsc pracy. G&¢ 1: Miejsca pracy

we wretrzach”
3 PN-86/E-05003/01i03 ,Ochrona odgromowa obiekbddowlanych”

4 PN-IEC 61024-1-1 ,Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Zasady Irgyd Wybor
pozioméw ochrony dla uggzex piorunochronnych”
5 PN-IEC61024-1-2 »,Ochrona odgromowa obiektow budowlanych.e&z1-2: Zasady ogdlne.

Przewodnik B - Projektowanie, monfakonserwacja i sprawdzenie
urzadzen piorunochronnych”

10.2. Inne dokumenty

1 Warunki techniczne wykonania i odbioru robot butdmych. Czs¢ D: Roboty instalacyjne.
Zeszyt 2: Instalacje elektryczne i piorunochronneugtynkach #yteczngci publicznej

2 Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.05.2004sprawie warunkéw technicznych jakim
powinny odpowiadabudynki i ich usytuowanie
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S.T.3.2.2 BUDOWA INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH ZEWN ETRZNYCH
1. DANE OGOLNE .

1.1. Przedmiot SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ .

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicz(®]) s wymagania dotycgce wykonania i odbioru
robét elektrycznych zasikajych i sterowniczych zewtrznych (kable elektroenergetyczne i sterownicze
ziemne) zwazanych z przebudawinstalacji elektrycznej

1.2. Zakres stosowania ST .

Specyfikacje techniczne (ST3 stosowane jako dokument przetargowy i kontraktpway zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie. 1.1.

1.3. Ogolny zakres rob6t objtych ST .

Ustalenia zawarte w niniejszej dokumentacji (sfikagji) dotycz wykonania i odbioru kabli
ziemnych elektroenergetycznych niskiego reiai i sterowniczych SUW typu YAKY4x25mfimYKY z03x1,5,
YKYftly3x1,5.

Lokalizacg kabli przedstawiona na rys. E-1.

1.4. Prace towarzysgce i roboty tymczasowe
Prace towarzysze :

- nadzor inwestorski i autorski

- inwentaryzacja powykonawcza

- organizowanie i prowadzenie badaaterialéw i robot :

- badania linii kablowych

Roboty tymczasowe : zgodnie ze specyfikamjélm OST 0.0 ;
1.5. Informacje o terenie budowy —zgodnie ze specyfikacpgdélma OST 0.0 .
1.6. Zakres robét wg ‘CPV’ -zgodnie z punktem 1l zat.1 ‘Przedmiaru’ .

1.7. Okreslenia podstawowe

Okreslenia zgodne z norglPN-IEC 60364, PN-76/E-05125 i N SEP-E-004 orazd&nia

osprzt elektryczny linii kablowej - zbidr elementéw pm®czonych do atzenia rozgakiania lub
zakaczania kabli np. mufy
skrzyzowanie - takie miejsce na trasie linii kablowej, kiorym jakakolwiek czs¢

rzutu poziomego linii kablowej przecina lub pokryvakakolwiek
Cze$¢ rzutu poziomego innej linii kablowej lub innegozazenia
podziemnego albo naziemnego

ostona kabla - konstrukcja przeznaczona do ochkabii przed uszkodzeniem
mechanicznym, chemicznym i dziataniem tuku elektnego

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYROBOW BUDOWLANYCH
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatdw .

Stosowa mozna wyroby budowlane dla ktérych wydano certyfikatznak bezpiecastwa ,B” lub
wyroby budowlane dla ktérych dokonano oceny zgddndwydano certyfikat zgodrici lub deklaracj
zgodndci z Polslk Norma lub odpowiedni aprobat technicza.
llosci materiatéw ujto w ,Przedmiarze robot”.

2.2. Podstawowe materiaty
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Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot praydbwie linii kablowej wg zasad niniejszej ST
S
- kable YAKY4x25mnf, YKY z03x1,5, YKYftly3x1,5.
- rura ostonowa PVC 50mm

2.3. Sktadowanie materiatéw

Gospodark materiatami nakey prowadzé zgodnie z wytycznymi gospodarki materialowej dla
przedsgbiorstw budowlano - montawych i wytycznymi dla przedsbiorstw  wykonujcych elektryczne
roboty instalacyjno - montawe. Sposob sktadowania materiatéw elektrycznychmagazynie jak i
konserwacja tych materiatéw powinnydbydostosowane do rodzaju materiatéw. Materiaty mpy ochronne,
przewody, osprg; naleey przechowyw& w pomieszczeniach zamkhych, suchych, przewietrzanych i
oswietlonych.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZ ETU

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu.

Sprzt powinien mié ustalone parametry techniczne i powinierd bgtosowany zgodnie z jego
przeznaczeniem i wymaganiami producenta .Maszyosnenuruchamié& dopiero po uprzednim zbadaniu ich
stanu technicznego i dziatania . Naleje zabezpieczy przed maliwoscia uruchomienia przez osoby
niepowotane.

Sprz:t stosowany przy wykonaniu i budowy linii to:
- samoch6d samowytadowczy do 5 t

- samochdd skrzyniowy 5 t

- spawarka elektryczna transformatorowa 500A
- zuraw samochodowy do 4 t

- ciagnik kotowy 55-63kW

- pogrzacz uziomow spalinowy d®20m

- przyczepa do przewenia kabli do 4 t

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne .

Srodki i urzadzenia transportowe powinny dpdpowiednio przystosowane do transportu materiatow
elementéw itp. niezflinych do wykonania danego rodzaju rob6t elektryckhnyV czasie transportu naje
zabezpieczy przedmioty przed przemieszczaniem i ich uszkodzeniKable naley przewozé na kgbnach.
Zaleca si przewaenie kgbnéw z kablami na specjalnej przyczepie. Dopus®izgrzewaenie lgbnow z
kablami w skrzyniach samochodéwei@rowych lub w przyczepach. ¢Bny z kablami przewmne w
skrzyniach samochodowych powinny ¢bystawione na kragdziach tarcz, a tarczeglndéw powinny by
przymocowane do dna skrzyni samochodu. Umieszczeridejmowanie Ebnéw z kablami ze skrzyni
samochodu zaleca ¢siwykona& za pomoe zurawia lub postuguc sk pomostem-pochylni Zaleca si
dostarczanie materiatébw i wdzen na stanowisko monta, w celu uniknicia dodatkowego transportu
wewrgtrznego z magazynu budowy. Dotyczy to szczegOlnigych i cigzkich elementéw. Dopuszczagsi
przewaenie kabli w kegach, jeeli masa kggu nie przekracza 80 kg a temperatura otoczenigentenizsza
niz +4°C przy czym wewetrznasrednica kegu nie powinna by mniejsza ni 40 - krotnasrednica zewgtrzna
kabla.
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5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

5.1. Og6lne warunki

Wykonawca przedstawi Kierownikowi Projektu harmorarg wykonywania robot elektrycznych,
ktére uwzgbdnia wszystkie warunki w jakich dalzie wykonywana budowa . Wykonawca robét jest
odpowiedzialny za jaké ich wykonania oraz zgod&® z dokumentagj projektows, ST i zaleceniami
nadzorujcego Irkyniera

5.2. Roboty przygotowawcze

Trasowanie linii kablowych powinno bylokonane metodami geodezyjnymi przez odpowigdni
jednostk fachows z uprawnieniami. Za zgadnwestora trasowanie linii i@ przeprowadzi
przedsgbiorstwo wykonawcze .

5.3. Roboty ziemne

Wykopy pod linie kablowe nady wykona recznie. Szerok& rowu kablowego na dnie nie powinna
by¢ mniejsza ni 0,4m. Zmian kierunku rowu naig wykona po tuku. Jednoczeie wymaga i aby
minimalny promié tukow nie byt mniejszy ki 0,5 m dla kabli na naggie 0,4 kV. Gébokas¢ rowu
kablowego powinna liytaka, aby po uwzgtinieniu ewentualnej warstwy piasku or&zdnicy kabla odlegks
goérnej powierzchni kabla od powierzchni gruntu byl mniejsza i 0,7m w przypadku kabli o nagiu 0,4
kV uktadanych na terenach nierolniczych.

5.4. Montaz kabli w ziemi

Przy ukfadaniu kabli promie giccia kabla nie powinien Iy mniejszy od: 20 krotnegrednicy
zewretrznej kabla dla kabli jedrigtowych o izolacji polietylenowej i powtoce z PC\L5 krotnejsrednicy
zewretrznej kabla dla kabli wielgdowych. Kabla nie naley uklada jezeli temperatura otoczenia
i temperatura kabla jestzsiza nk 0 °C w przypadku kabli o izolacji i powloce z tworzysztucznych.
W gruntach nie piaszczystych kable nglekiadg na warstwie piasku o grufo 0,1 m i zasyp&warstvg
piasku 0,1m, a pozostaiczes¢ wykopu naley wypemnic gruntem rodzimym. Zaleca esiubijanie gruntu
w wykopie. Kable powinny byutozone w rowie w jednej warstwie. Kable powinny¢hytozone w wykopie
linia falista z zapasem nie mniejszymzni% dtugdci wykopu. Po obydwu stronach muf, zaleca si
pozostawienie zapasu kabla, nie mniejszegd®m. Kazdy z krzyzujacych sk kabli z innymi kablami, naley
chronit przed uszkodzeniem w miejscu skiawania na diugéei 0,5m, w obie strony ostarotaczajca. Przy
skrzyzowaniu kabli z drogami, kable nale chront rurami o odpowiedniej wytrzymadoi. Kazda linie
kablowa nalezy na catej diugéci oznakowa za pomosg trwatych oznacznikéw, nakltadanych na kable oraz za
pomoa pasa folii z tworzywa sztucznego o barwie niekigjsdla kabli o napiciu 0,4 kV. Folg naleyy
uktad& w odlegtaci 0,25 - 0,35m nad kablem. Ptaskownik uziegdgjuktadany w tym samym wykopie co
kabel, winien by zasypany na dnie rowu kablowego ngbgkasci co najmniej 10 cm pod kablem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Po zakaczeniu robdt naley wykona czynndgci:

- sprawdzenie trasy linii kablowych

- sprawdzenie czy budowa linii odpowiada PolskiejiNier PN-76/E-05125 i N SEP E-004
- sprawdzenie ggtosci zyt i powtok kabli

- pomiar rezystancji izolacji kabli

- préba napiciowa izolacji kabli

7. PRZEDMIAR | OBMIAR
Zgodnie ze specyfikacjogllm OST 0.0 .
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8. ODBIOR ROBOT .

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét .

Przedmiotem odbioru robét zanikeych i ulegaicych zakryciu . ciagi rur, kable utaone w rowach
przed zasypaniem
W ramach odbioru naty wykon& :
- sprawdzenie kompletdoi i zgodndci z wymaganiami dostarczonej dokumentacji techmégz
- sprawdzenie zgoddoi z dostarczop dokumentag techniczm, pomiarami i przepisami wybranych
elementow,
- ustal warunki przekazania do eksploatacji isxalenia pod napcie,
- dokon& prébnego zakzenia pod napcie,
- sporadzi¢ protokét odbioru robét przez wieiciela, z podaniem wnioskéw i ustale

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOW YCH | PRAC TOWARZYSZ ACYCH

Nadzor inwestorski i autorski oraz geodezyjna im&gyzacja powykonawczaa s rozliczane przez
Inwestora na podstawie osobnych umoéw z osobamterasowanymi . Pozostale prace towarzgezoraz
wszystkie roboty tymczasowe opisane w specyfikdcjazaptacone zostarw ramach ryczaltu za cate
zadanie ohjte Kontraktem .

Koszty pozostatych prac towarzysych oraz wszystkich robét tymczasowych Wykorevwaobowizany
jest uwzgtdni¢c w robotach podstawowych kosztorysu ofertowepartego o zaktzony do dokumentaciji
projektowej ‘Przedmiar’ .

Koszty badania linii kablowych powinny bgawarte w kosztach jednostkowych ukladania kabli

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1 PN-76/E-05125 “Elektroenergetyczne i sygnalizaeyjnie kablowe. Projektowanie i budowa”
2 P SEP-E-004 Elektrotechniczne i sygnalizacyime kablowe. Projektowanie i budowa.
3 PN-76/E-90301 “"Kable elektroenergetyczne o ijolactworzyw termoplastycznych i powtoce

poliwitowej "

10.2. Inne dokumenty

1 Warunki techniczne wykonania i odbioru robot buzmych. Cz$¢ D: Roboty instalacyjne.
Zeszyt 2: Instalacje elektryczne i piorunochronneudynkach #yteczndgci publicznej

2 Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.05.2004sprawie warunkéw technicznych jakim
powinny odpowiad&budynki i ich usytuowanie



